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La present© invention a pour objet les dispositifs permettant 
de manoeuvrer les embarcations a la main , 

II est prevu que toute embarcation a voile ou i moteur doit 
avoir a son bord au moins une rame afin de permettre de manoeuvrer I'em- 
5 barcation a la main en cas de defaut de fonctionnement de ses moyens nor- 
maux de deplacement * 

Mais il est de toute evidence qu'au del^ d'un certain tonna- 
ge, tres rapidement atteint, l*usage d'une ou plusleurs rames k main n'est 
qu'illusoire et de toute s famous tr^s incommode . 
10 La presente invention a pour but un dispositif de secours 

qui permet une manoeuvre manuelle facile et efficace quel que soit le ton- 
nage de Tembarcation , la yitesse de ddplacement etant seule fonctLon in- 
verse de ce tonnage , ledit dispositif permettant la manoeuvre dans toutes 
les directions et aussi bien en arriere qu'en avant , 
15 Pour cela, quand il en est besoin, on fixe sur 1* embarca- 

tion, et de fa9on amovible, une pale mobile immergee , manoeuvrable du 
bord et orientable dans toutes les directions , la manoeuvre alternative de 
ladite pale dans 1$ plan vertical d'avancement desire permettant de I'effa- 
cer pendant le temps de sa course avant et de I'ouvrir pendant le temps 
20 de sa course arriere , afin d'lmprimer a I'embarcation une impulsion par 
reaction dans le seul sens desird . 

Les dessins annexes, donnas a titre d*exemple seulement , 
montrent un mode de realisation de la pr^s^te invention . 

La figure 1 est une vue sch^atique cavali&re de 1* objet de 
25 1 'invention placd sur une embarcation , 

La figure 2 est une vue schematique de fonctionnement de 
I'engin place sur une embarcation . 

Tel qu'il est represente ( fig.l et fig,2 ) I'objet de Tinven- 
tion comporte essentiellement une pale 1 articulee k I'extr^lte inferieure 
30 du bras 2 passant librement dans le fourreau 3 , dans lequel ledit bras 2 
peut etre immobilise a une hauteur quelconque , ledit fourreau 3; etant lui- 
meme articule a l*interieur d'un anneau autour de deux tourillons 5 hori- 
zontaux qui plvotent selon le diamfetre dudit anneau 4. qui peut lui-m^e cir- 
culer librement k I'int^rieur de la bague 6 qui presente interieurement une 
35 gorge qui peut recevoir librement ledit anneau . 

La bague de guidage 6 comporte un moyen quelconque de 
fixation amovible , tel que les pattes 7 ^t 8 qui peuvent facilement etre 
enfildes dans . les gaches 9 et 10 fixees sur le tableau de poupe de I'embar- 
cation 11 , ou en tout autre point juge utile , 
40 La forme des pattes 7 et 8 est telle que l^anneau 6 se trou- 
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ve naturellement situd dans un plan horizontal , 

Le dispositif est complete par un manche 12 articuld ^ I'ex- 
tremite supdrieure du bras 2 . 

Le dispositif etant ainsx constitue et etant fix^ sur le tableau 
5 de poupe de Tembarcation 11 ( fig.2 ) et le bras 2 dtant rdgl^ dans le 
manchon 3 de maniere que la pale 1 soit largement inimergde , on comprend 
qu'il suffira de faire effectuer mamiellement et successivement un mouve- 
ment de va et vient vers I'arriere puis vers I'avant de 1 'embarcation pour 
que la pale 1 , prenant appui sur I'eau s'efface d'abord en se playant auto- 
10 matiquement dans le plan horizontal , lors du mouvement arriere du manche 
12 vers la positionl2a ( fig. 2 ) n'offrant ainsl aucune resistance a son de- 
placement, puis se plasant automatiquement dans un plan sensiblement pa- 
rallfele au bras 2 , lors du mouvement avant dudit manche 12 vers la posi- 
tion 12 b ( fig.2 ) , off rant alors le maximum de resistance & son d^lace- 
15 mem , ce qui, par reaction sur I'axe d' articulation 5 du bras 2 , qui sert 
de point d'appul, provoque le deplacement de I'embarcation . 

La force necessaire k cette manoeuvre est r^gl^e par la po- 
sition du bras 2 dans le manchon 3 , ce qui permet de proportionner de 
fafons diff^rentes les bras de levler constitu^s par le bras 2 par rapport 
20 aux points d'appui que sont les tourillons 5 

En outre le deplacement dans le plan horizontal de I'anneau 
A , qui porte I'arbre 5 , dans la bague circulaire 6 permet d'orienter le 
mouvement du bras 2 dans tous les plans verticaux • autour de I'axe de la 
bague 6 , Cela peut meme permettre de faire pivoter le plan vertical qui 
25 contient le bras 2 de 180" de part ou d'autre par rapport h I'axe de I'em- 
barcation , ce qui permet d'inverser le mouvement de la pale 1 et permet 
done la marche arriere , 

On voit done que, grace a ce dispositif simple, toute em- 
barcation peut Stre manoeuvrde manuellement k falble Vitesse, la surface 
30 de la pale 1 pouvant toujours gtre suffisante pour obtenir ce resultat , et 
sa manoeuvre n'etant pas fatigante , I'ensemble dtant porte par I'arbre 5 , 
ce qui evite k rop^rateur Teffort de sustentation qui est necessaire pour 
la manoeuvre d'une rame . 

Afin de reduire encore les efforts inutile s , le bras 2 est 
35 pr^vu ayant une coupe a^rodynamique dans son plan d'oscillation . 

II est par ailleurs remarqud que I'articulation de la pale 1 
sur le bras 2 est situ^e entre le centre geomdtrique de ladite pale et son 
bord arriere , de fa^on a prendre appui sur ledit bras lors de son retour 
vers I'arriere, vers la position lb ( fig.2 ) 

Par ailleurs , et pour adapter le dispositif objet de I'inven- 
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tion aux dlfferentes emharcations, de hauteurs variables, le bras 2 est 
prdvu telescopique . Et le manche de manoeuvre .12 peut aussi etre prd- 
vii telescopique de fa^on a faciliter sa manoeuvre a partir de 1' emplace- 
ment le plus pratique depuis I'interieur de rembarcation . 
5 11 est bien entendu que Vetendue de V invention n'est pas li- 

mitee i I'exemple nl aux exemples de realisation qui en ont ete decilts , 
toute variante considdrte comme equivalence ne pouvant en modifier la por- 
tee ... 

C*est ainsi que la pale rigide 1 pourrait etre remplacee par 
10 une palme qui altemativement se retracterait et se deploierait automata que- 
ment sous la seule pression de l*eau au cours du balancement du bras 2 
a I'extremite inferieure duquel elle serait placee , exer^ant ainsi une pous- 
see dans le seul sens ddsird . . 

L' invention peut etre utilisde pour la manoeuvre manuelle 
IS des embarcations, lorsque leur moteur ou leurs voiles sont inefficaces soit 
par suite d'une avarie, soit pour ces demi^res , au port ou par vent nul. 
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REVENDICATIONS 
1°) - Dispositif pennettant de manoeuvrer a la main les em- 

barcations, 

Caracterise par le fait qu'il comporte, pouvant etre fix4 de 
5 fagron amovible en un point quelconque exterieur de la coque de I'embarca- 
tion^ et de preference sur le tableau de poupe, un bras mobile oscillant 
dans un plan vertical , autour d*un arbre horizontal servant de point d'ap- 
pui, ledit bras portant, articul^ sur lui h son extrdmit^ inferieure, totale- 
ment immerg^e , une surface dont la projection orthogonale sur un plan 
10 vertical perpendiculaire k la direction d'avancement desire est variable, 
atteignant un minimum lors de son dcplacement dans le meme sens que cette 
direction d'avancement desiree et atteignant au cohtraire un maximum lors 
de son ddplacement dans le sens inverse de la direction d'avancement de- 
sire . 

15 2**) - Dispositif selon la r evendic ation 1, 

Caractdrisd par le fait que T arbre horizontal qui supporte 
le bras mobile oscillant est portd par un dispositif qui permet d'orienter 
le plan vertical qui contient ledit bras mobile oscillant dans toutes les di- 
rections sur 360 * en le faisant pivoter autour d*un axe vertical passant 
20 par le centre d'equilibre dudit arbre horizontal , 

3°) ' Dispositif selon la revendic ation 2, 

Caracterise par le fait que le systeme , qui permet au plan 
vertical , qui contient ledit bras mobile oscillant , de pivoter sur 360* au- 
tour d'un axe vertical passant par le centre d'equilibre dudit bras horizon- 
25 tal , est un anneau portant ledit axe horizontal selon son diametre interieur 
et circulant lui-meme librement dans une couronne circulaire comportant 
une gorge interne dans laquelle ledit anneau est engag^ , ladite couronne, 
situee dans le plan horizontal , etant rendue solidaire de fa^on amovible, 
par un moyen quelconque , d'un point quelconque exterieur de la coque de 
30 Tembarcation h manoeuvrer, de preference du tableau de poupe . 

4®) - Dispositif selon Tune quelconque des revendications 

2 ou 3 , 

Caracterise par le fait que ledit bras mobile oscillant qui 
porte a son extremite inferieure, immergee , la surface A projection hori- 
35 zontale variable, comporte a son extremite superieure situee a portee de 
I'oporateur un manche articule sur ledit bras et permettant de le faire os- 
ciller dans un plan vertical quelconque par le simple effet d'un va et vient 
dans le plan horizontal dudit manche , qui est aussi utilise pour orienter 
le plan vertical qui contient ledit bras mobile oscillant. 
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5**) - Dispositif selon I'une quelconque des revendications 

precedentes» 

Caracterise par le fait que la surface k projection horizon- 
tale variable situee de fa^on articuUe a rextrdmitd inf6rieure dudit bras 
5 mobile oscillant, et totalement immergee , est une pale rigide oscillant 
elle^meme sur un axe parallele a l*arbre qui supporte ledit bras mobile 
oscillant et tou jours perpendiculaire au plan vertical qui le contient , le 
point d' articulation de ladite pade ^tant situ^ sur sa m^diane contenue dans 
le plan vertical qui contient ledit bras et en un point -de cette m^diane si- 
10 tuee entre le centre geometrique de ladite pale et son bord avant conside- 
rs dans le sens d'avancement desire , 

6**) - Dispositif selon I'une quelconque des revendications 

1 a 4 , 

Caracterise par le fait que la surface a projection boirizon-. 

15 tale variable situee de fa^on articulee a Textremite inferieure dudit bras 
mobile oscillant , et totalement immergee, est une palme a nervures rayon- 
nantes capable de se retracter lorsqu'elle est sollicitee dans le sens d'a- 
vancement desire pour offrir dans ce cas le minimtun de resistance , et 
de se deployer lorsqu*elle est sollicitee dans le sens inverse , pour offrir 

20 dans ce cas le maximum de resistance, I'avancement de I'embarcation ^tant 
ainsi provoque . 

7*) - Dispositif selon Tune quelconque des revendications 

pr^cedentes , 

Caracterise par le fait que le bras mobile oscillant dans un 
25 plan vertical est telescopique pour s'adapter aux differentes hauteurs des 
embarcations . 

8**) - Dispositif selon I'une quelconque des revendications 

prScedentes, 

Caracterise par le fait que le manche utilise pour la ma- 
30 noeuvre dudit dispositif est lui-mSme lelescopique de fagon a s*adapter aux 
differentes configurations des embarcations, afin de faciliter la manoeuvre. 
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